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4. การท างานอัตโนมัติ แสดงค่าตัวแปรไฟฟ้าของระบบ 
อปุกรณค์วบคุมเพาเวอรแ์ฟกเตอร ์(BR6000) ถูกตัง้ค่าโดยโรงงานผูผ้ลิตใหท้ างานโดยอตัโนมตัิ คาปาซิเตอรแ์ต่ละสเต็ปถูก
ต่อเขา้หรือตดัออกโดยอตัโนมตัิ เพื่อใหไ้ดเ้ป้าหมายเพาเวอรแ์ฟกเตอรท์ี่ตัง้ไว้ คาปาซิเตอรจ์ะถกูต่อเขา้ระบบเมื่อความตอ้งการ
รีแอกทีฟเพาเวอรม์ากกว่าสเต็ปที่เล็กที่สดุของคาปาซิเตอรใ์นโหมดการท างานแบบอตัิ โนมัตินี ้อุปกรณ์จะแสดงค่าตวัแปร
ไฟฟ้าเมื่อกดปุ่ ม ยืนยนั             การกดปุ่ มยืนยนัแต่ละครัง้อปุกรณจ์ะแสดงตวัแปรไฟฟ้าดงันี:้  
 

กดปุ่ มปรบัขึน้           หรือ ปุ่ มปรบัลง          เพื่อเลือกภาษา 

กดปุ่ มยืนยนัและเก็บขอ้มลู              และท ารายการตวัแปรถดัไป                

          
  
ค า ป า ซิ เ ต อ ร์ & ฮ า ร์ โ ม นิ ก ส์   

ตอนที ่9 การตดิตัง้ใช้งานอุปกรณ์ควบคุมเพาเวอร์แฟกเตอร ์ 

(PFC Controller)ตอนที2่ 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  5. การโปรแกรม กดปุ่ มควบคมุ 1 ครัง้ อปุกรณจ์ะเปล่ียนจากโหมดอตัโนมตัเิป็นโหมดโปรแกรม 
     
    
         
    
         
    
  

กดปุ่ มยืนยันคร้ังที ่ แสดงตวัแปรไฟฟ้า หน่วยทีแ่สดง 

1 แรงดนัไฟฟ้า V 
2 กระแสไฟฟ้า A 
3 ก าลงัไฟฟ้ารีแอคทีฟ kVAr 
4 ก าลงัไฟฟ้าแอคทีฟ kW 
5 ก าลงัไฟฟ้ารวม kVA 
6 ความตอ้งการ kVAr เพื่อใหไ้ดเ้ปา้หมาย PF kVAr 
7 ความถ่ีไฟฟ้า Hz 
8 อณุหภมูิโดยรอบอปุกรณค์วบคมุ oC 
9 ฮารโ์มนิกสล์ าดบัท่ี 3-19 กดดคูา่ต่างๆโดยใชปุ้่ มขึน้-ลง V %, I % 
10 ค่าฮารโ์มนิกสร์วม THDv, THDi % 
11 รุน่ของซอฟทแ์วร ์ V.5 
12 กลบัไปท่ี 1   

Program 

0 Languages 
(English) 

 กดปุ่ มยืนยนั เพื่อเขา้สู่เมนเูลือกภาษา 
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ตวัอย่างที่ 1 :  ติดตัง้คาปาซิเตอร ์12 สเต็ป ๆ ละ 50 kVAr เท่าๆกนั ใหเ้ลือก Control Series 1  
ตวัอย่างที่ 2 :  ติดตัง้คาปาซิเตอร ์ สเต็ปแรก 25 kVAr ที่เหลืออีก 11 สเต็ปๆละ 50 kVAr ใหเ้ลือก Control Series 2 
ตวัอย่างที่ 3 :   ติดตัง้คาปาซิเตอร ์สเต็ปแรก 12.5 kVAr สเต็ปที่ 2-4 สเต็ปละ 25 kVAr สเต็ปที่ 5-12 สเต็ปละ 50 kVAr 
ใหเ้ลือก Control Series 20  
โดยทั่วไปตอ้งตัง้ค่า Control Series เนื่องจากผูผ้ลิตจะตัง้ค่า Control Series 1 ไวใ้หซ้ึ่งผูใ้ชโ้ดยมากจะใชค้าปาซิเตอร์
ขนาด kVAr เท่าๆกนัทกุสเต็ป กดปุ่ มยืนยนัและเก็บขอ้มลูและท ารายการตวัแปรถดัไป      
 

    

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

No. Controller Series 
1       1 : 1 : 1 : 1 : 1 : 1 : 1 : 1 : 1 : 1 : 1 : 1 
2       1 : 2 : 2 : 2 : 2 : 2 : 2 : 2 : 2 : 2 : 2 : 2 
..        ……………………………………. 
20       1 : 2 : 2 : 2 : 4 : 4 : 4 : 4 : 4 : 4 : 4 : 4  

             "E"          ก าหนดสัดสว่นได้เอง 

1. Sequential Connection หรือ Last in - first  out (LIFO) 
ในการท างานแบบต่อเนื่องกนั คาปาซิเตอรท์ี่ตอ้งการจะตอ้งเขา้ระบบทีละสเต็ปเรียงตามล าดบัจากสเต็ปที่ 1 ไป สเต็ป
ที่ 2 และจากสเต็ปเล็กที่สดุก่อนสเต็ปที่ใหญ่กว่าในกรณีที่ไม่ตอ้งการคาปาซิเตอรส์เต็ปท่ีต่อเขา้หลงัสดุจะถูกปลดออก
จากระบบก่อน  
ข้อดี   :  การต่อคาปาซิเตอรเ์ขา้ระบบจะท างานต่อเนื่องกนัจากสเต็ปที่ 1 ไป 2 ไป 3 ….6 และปลดออกจากสเต็ปท่ี 6 
ไป 5 ไป 4 …1 
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ข้อเสีย :  รอเวลาต่อเขา้และคลายประจุไฟฟ้านาน คาปาซิเตอรส์เต็ปที่เล็กกว่า (kVAr นอ้ยที่สดุ) จะท างานบ่อยครัง้ 
และเส่ือมอายุเร็ว เพื่อลดเวลาต่อเขา้นาน อุปกรณ์ควบคุม ฯ จะต่อคาปาซิเตอรห์ลายสเต็ปพรอ้มกันส าหรับความ
ตอ้งการรีแอกทีฟเพาเวอร ์ (kVAr) มาก หลกัการนีใ้ชส้  าหรบัทกุๆชนิดของการควบคมุ (Control Mode) 

2. Loop Connection หรือ First in - First out (FIFO) 
ในการท างานแบบห่วงหรือวง คาปาซิเตอร ์แต่ละสเต็ปจะเขา้และปลดออกเป็นวงรอบโดย สเต็ปที่เขา้ก่อนจะถูกปลด
ออกหลงัสดุ ตวัอย่างเช่น  การต่อเขา้คาปาซิเตอรเ์ริ่มจากสเต็ปท่ี 1 จะเรียงต่อไปเป็น 2,3…6 เมื่อตอ้งการปลดคาปาซิ
เตอรอ์อกจากระบบ คาปาซิเตอรส์เต็ปที่ 1 จะถกูปลดออกก่อน 
ข้อดี  :  การใชง้านแบบสมดลุช่วยเพิ่มอายใุชง้านคาปาซิเตอรแ์ละไม่ตอ้งรอเวลาคลายประจไุฟฟ้าของคาปาซิเตอร  ์
ข้อเสีย : ใชไ้ดก้บัคาปาซิเตอรท์ี่มีขนาดกิโลวารเ์ท่ากนัทกุสเต็ป และตอ้งรอเวลาต่อเขา้นาน (Switch -  in  time) 
 
 3. Intelligent Loop Connection  (โรงงานผู้ผลิต จะตั้งค่านีไ้ว้ให้) 
ในการท างานแบบอฉัรยิะ เป็นการควบคุมที่ค  านึงถึงการตดัต่อคาปาซิเตอรใ์หท้ างานนอ้ยที่สดุ โดยการเลือกขนาดคา
ปาซิเตอรท์ี่ตอ้งการ ซึ่งท างานนอ้ยครัง้ที่สดุ 
ข้อดี  :  บรรลเุป้าหมายเพาเวอรแ์ฟกเตอรโ์ดยการรอเวลาต่อเขา้นอ้ยที่สดุ และจ านวนครัง้ในการต่อเขา้คาปาซิเตอร์
นอ้ยครัง้ที่สดุ คาปาซิเตอรแ์ต่ละสเต็ปไม่จ าเป็นตอ้งเท่ากนัทกุสเต็ป อายใุชง้านคาปาซิเตอร ์จะยืนยาวมากที่สดุ 
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